
控制科学与工程（０８１１）

（ＣｏｎｔｒｏｌＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ）

学科门类：工学（０８）

一、学科简介

控制科学与工程是研究控制理论、方法、技术及其工程应用的学科。控制科

学与工程学科的应用已遍及工业、农业、交通、环境、军事、生物、医学、经济和社会

等各个领域。我校控制科学与工程学科在水利水电自动化、电气传动自动化、交

通综合自动化系统、自适应控制、智能控制、最优控制、系统辩识与建模、计算机测

控系统、过程控制、模式识别、电能质量监控及电力电子系统控制等研究领域取得

了显著的科研成果。我校控制科学与工程学科有一支知识结构合理、团结而充满

活力的教学科研队伍。

二、培养目标

在本门学科上掌握坚实的基础理论和系统的专门知识；具有从事科学研究工

作或独立担负专门技术工作的能力。

三、主要研究方向

１．先进控制理论及应用（ＴｈｅｏｒｉｅｓａｎｄＡｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆＡｄｖａｎｃｅｄＣｏｎｔｒｏｌ）

２．智能控制与智能系统（ＩｎｔｅｌｌｉｇｅｎｃｅＣｏｎｔｒｏｌａｎｄＩｎｔｅｌｌｉｇｅｎｃｅＳｙｓｔｅｍ）

３．运动控制系统（ＭｏｔｉｏｎＣｏｎｔｒｏｌＳｙｓｔｅｍ）

４．现代检测技术与系统（ＭｏｄｅｒｎＤｅｔｅｃｔｉｏｎＴｅｃｈｎｉｑｕｅａｎｄＳｙｓｔｅｍ）

５．水利水电自动化（ＡｕｔｏｍａｔｉｏｎｏｆＷａｔｅｒＣｏｎｓｅｒｖａｎｃｙａｎｄＨｙｄｒｏｐｏｗｅｒ）

６．智能化仪器与自动化装置（ＩｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔＩｎｓｔｒｕｍｅｎｔａｎｄＡｕｔｏｍａｔｉｏｎＤｅｖｉｃｅ）

７．模式识别理论与应用（ＴｈｅｏｒｙａｎｄＡｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆＰａｔｔｅｒｎＲｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ）

四、学制和学习年限

攻读学术型硕士学位的标准学制为３年，实行弹性学制，最长不超过５年（在

职学习的可延长１年）。

五、学分要求和课程设置

硕士生课程总学分为２８学分，其中学位课程为１８学分，非学位课程为１０学

分。另设教学环节。具体开设课程见附表。
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六、教学环节

１．个人学习计划

硕士研究生入学后，应在导师指导下，在规定的时间内按照培养方案和学位

论文工作的有关规定，结合研究方向和本人实际情况制定个人培养计划，其中学

习计划２个月内提交。

２．学术活动

硕士研究生学术活动包括参加国内外专业学术会议、专家学术讲座，以及以

学院为单位组织的研究生学术研讨活动等。申请学位论文答辩前必须参加１０次

以上的学术交流活动，博士生导师讲座至少４次，公开的学术报告（论文开题报告

除外）至少做１次，由指导教师负责对其学术报告效果进行考核。硕士研究生参

加学术活动必须填写《河海大学硕士研究生参加学术活动登记本》，由主办活动的

单位或主讲专家签署意见，做学术报告由指导教师负责对其学术报告效果进行考

核，答辩前送交学院研究生教学办公室。

３．实践活动

实践形式包括助学、助管、助教、生产实践、社会实践等，硕士研究生在学期间

至少要全程参与指导教师或其所在团队教师负责的科研项目１项，并由导师对学

生实践环节的时长和效果进行考核和评价。

４．文献阅读与综述

硕士研究生阅读本专业文献的篇数不少于３０篇，其中外文文献不少于４０％，

并撰写读书报告，读书报告篇幅不少于３０００字。指导教师应重视研究生的文献

阅读工作，加强对文献阅读的指导与考核。文献阅读综述报告书面材料须经指导

教师审核后交学院存档备查。列出本学科学术型硕士研究生必读的主要参考书

目、文献和重点期刊。

七、论文工作

硕士学位论文研究工作必须经过论文选题、论文计划及开题报告、中期检查、

学术论文、论文预审、论文评阅、论文答辩等环节。

１．论文选题

硕士论文工作应紧扣控制理论研究前沿和控制工程实际问题，与国家发展战

略等国民经济建设和社会发展的重大需求密切联系，以控制科学与工程发展中面

临的重要理论问题、实际问题、高新技术、国家基础和重大工程技术问题为背景。

论文选题应在导师的指导下进行，通过广泛的文献阅读和学术调研等前期工作，
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确定研究的主攻方向。一般应在课程学习结束之前开始准备，论文选题前应系统

地查阅国内外文献，了解国内外有关研究情况，对文献资料做出分析和评述。

２．论文计划及开题报告

论文选题后应制订论文工作计划，并在硕士研究生入学后的第三学期作论文

开题报告，开题报告在培养学院进行，由导师主持并邀请同行专家参加（不少于３

人）。

３．论文中期检查

硕士论文工作进行到中期，由硕士研究生向指导教师和有关专家作论文中期

报告，汇报论文工作进展情况，提出下一阶段的计划和措施。应在校内公开举行

学术报告会，报告会由指导教师聘请本研究领域具有副教授及以上职称（或相当

职称）的专家参加（不少于３人），并进行审议，报告会由指导教师主持。与会专家

应对报告提出中肯意见和建议，论文中期报告通过后应形成书面材料，经指导教

师和与会专家审查后交学院备案。

４．学术论文

学术型硕士研究生应达到学校规定的学术论文发表要求，具体按照《河海大

学硕士学位论文工作管理办法》有关文件执行。

５．学位论文

学位论文应用汉语撰写，字数为５万字左右。论文应立论正确、数据可靠、推

理严谨、层次分明、文字简练、说明透彻。论文格式按《河海大学博士（硕士）学位

论文编写格式规定》执行。
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控制科学与工程　学科硕士研究生课程设置

课程类别 课程编号 课　程　名　称 学时 学分
开课
学期

授课
方式

考核
方式

开课院系 备注

学
位
课
程
１８
学
分

公共
课程

００Ｍ０００１ 第一外国语
ＦｉｒｓｔＦｏｒｅｉｇｎＬａｎｇｕａｇｅ ９６ ４ 秋、春 讲课 考试

外语院
常州校区
外语部

６６Ｍ０００１
中国特色社会主义理论与实践
研究
ＴｈｅｏｒｙａｎｄＰｒａｃｔｉｃｅｏｆＳｏｃｉａｌｉｓｍ
ｗｉｔｈＣｈｉｎｅｓｅＣｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ

３６ ２ 秋 讲课
考试／
考查

马院
常州校区
人文社科部

必修
６学分

学科
基础
课程

８８Ｍ０００１ 矩阵论
ＭａｔｒｉｘＴｈｅｏｒｙ ３２ ２ 秋 讲课 考试 理学院

８８Ｍ０００２ 数值分析
ＮｕｍｅｒｉｃａｌＡｎａｌｙｓｉｓ ４８ ３ 秋 讲课 考试 理学院

８８Ｍ０００７ 工程随机过程
ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＳｔｏｃｈａｓｔｉｃＰｒｏｃｅｓｓｅｓ ４８ ３ 春 讲课 考试 理学院

８８Ｍ０００５ 数理统计
ＭａｔｈｅｍａｔｉｃａｌＳｔａｔｉｓｔｉｃｓ ４８ ３ 秋 讲课 考试 理学院

选修
５学分

专业
基础
课程

０６Ｍ０４０１ 线性系统理论
ＬｉｎｅａｒＳｙｓｔｅｍＴｈｅｏｒｙ ４８ ３ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
能电院

０７Ｍ０５０９ 算法设计与分析（双语）
ＤｅｓｉｇｎａｎｄＡｎａｌｙｓｉｓｏｆＡｌｇｏｒｉｔｈｍｓ ４８ ３ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
计信院

０６Ｍ０４０２ 非线性系统控制理论
ＮｏｎｌｉｎｅａｒＳｙｓｔｅｍＴｈｅｏｒｙ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
能电院

０６Ｍ０４０３
计算机控制理论及应用（双语）
ＴｈｅｏｒｙａｎｄＡｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆＣｏｍｐｕｔ
ｅｒＣｏｎｔｒｏｌ

３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／
考查

能电院

０６Ｍ０１０１ 数字信号处理
ＤｉｇｉｔａｌＳｉｇｎａｌＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ ４８ ３ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
能电院

０７Ｍ０４０４ 人工智能原理 （双语）
ＰｒｉｎｃｉｐｌｅｓｏｆＡｒｔｉｆｉｃｉａｌＩｎｔｅｌｌｉｇｅｎｃｅ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
计信院

选修
３学分

选修
２学分

专业
课程

０６Ｍ０４０４ 智能控制
ＩｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔＣｏｎｔｒｏｌ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
能电院
物联网院

０７Ｍ０４０１ 模式识别
ＰａｔｔｅｒｎＲｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
计信院

０６Ｍ０４０５
优化理论与最优控制
ＯｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎＴｈｅｏｒｙａｎｄＯｐｔｉｍａｌ
Ｃｏｎｔｒｏｌ

３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／
考查

能电院
物联网院

０７Ｍ０５０８ 数字图像处理
ＤｉｇｉｔａｌＩｍａｇｅＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
计信院

０７Ｍ０４０５ 神经网络设计（双语）
ＮｅｕｒａｌＮｅｔｗｏｒｋＤｅｓｉｇｎ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
计信院

选修
２学分
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　　续上表

课程类别 课程编号 课　程　名　称 学时 学分
开课
学期

授课
方式

考核
方式

开课院系 备注

非学位
课程
１０学分

６６Ｍ０００２ 自然辩证法概论
ＩｎｔｒｏｄｕｃｔｉｏｎｔｏＤｉａｌｅｃｔｉｃｓｏｆＮａｔｕｒｅ １８ １ 春 讲课

考试／
考查

马院
常州校区
人文社科部

０６Ｍ０４０６
控制科学与工程专题
ＳｐｅｃｉａｌＴｏｐｉｃｓｉｎＣｏｎｔｒｏｌＴｈｅｏｒｙ
ａｎｄＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ

１６ １ 春 讲课／研讨 考试／
考查

能电院

０６Ｍ０４０７ 自适应控制
ＡｄａｐｔｉｖｅＣｏｎｔｒｏｌ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
能电院
物联网院

０６Ｍ０４０８ 现场总线技术
ＦｉｅｌｄｂｕｓＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
能电院
物联网院

０６Ｍ０４０９ 嵌入式系统设计
ＥｍｂｅｄｄｅｄＳｙｓｔｅｍＤｅｓｉｇｎ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
能电院
物联网院

０６Ｍ０４１０ 鲁棒控制
ＲｏｂｕｓｔＣｏｎｔｒｏｌ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
能电院

０６Ｍ０４１１ 机器视觉
ＭａｃｈｉｎｅＶｉｓｉｏｎ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
能电院

０６Ｍ０４１２ 滤波与随机控制
ＦｉｌｔｅｒａｎｄＳｔｏｃｈａｓｔｉｃＣｏｎｔｒｏｌ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
能电院

０７Ｍ０４０３ 机器学习
ＭａｃｈｉｎｅＬｅａｒｎｉｎｇ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
计信院
物联网院

０７Ｍ０４０６ 信息检索技术
ＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＲｅｔｒｉｅｖａｌ ３２ ２ 秋 讲课／研讨 考试／

考查
计信院

０７Ｍ０５１２ 形式语言学
ＦｏｒｍａｌＬｉｎｇｕｉｓｔｉｃｓ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
计信院

０７Ｍ０４０２ 进化计算
ＥｖｏｌｕｔｉｏｎａｒｙＣｏｍｐｕｔａｔｉｏｎ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
计信院
物联网院

０７Ｍ０５０３ 计算机图形学
ＣｏｍｐｕｔｅｒＧｒａｐｈｉｃｓ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
计信院
物联网院

０８Ｍ０１０３ 传感网技术
ＳｅｎｓｏｒＮｅｔｗｏｒｋｓＴｅｃｈｎｉｑｕｅｓ ３２ ２ 春 讲课／研讨 考试／

考查
物联网院

９９Ｍ００００ 综合素质课
ＣｏｍｐｒｅｈｅｎｓｉｖｅＱｕａｌｉｔｙ １６ １ 讲课／研讨 考查 研究生院

跨一级学科选修硕士课程
（公共课除外）

３２ ２ 讲课／研讨 考试／
考查

必修

选修
６学分

必修

必修

教学环节

９９Ｍ０１０１ 学术活动（含博导讲座）

９９Ｍ０１０２ 实践活动

９９Ｍ０１０３ 文献阅读与综述

必修
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必读的主要参考书目、文献和重点期刊

［１］仝茂达．线性系统理论和设计［Ｍ］．北京：中国科学技术大学出版社，２００４．
［２］孙文瑜等．最优化方法［Ｍ］．北京：高等教育出版社，２００４．
［３］Ｋｈａｌｉｌ，Ｈ．Ｋ．ＮｏｎｌｉｎｅａｒＳｙｓｔｅｍｓ［Ｍ］．Ｐｒｅｎｔｉｃｅ－Ｈａｌｌ，ＮｅｗＪｅｒｓｅｙ，２００２．
［４］Ｖｉｄｙａｓａｇａｒ，Ｍ．ＮｏｎｌｉｎｅａｒＳｙｓｔｅｍｓＡｎａｌｙｓｉｓ［Ｍ］．Ｐｒｅｎｔｉｃｅ－Ｈａｌｌ，ＮｅｗＪｅｒｓｅｙ，１９９８．
［５］杨水清等．Ａｒｍ嵌入式ｌｉｎｕｘ系统开发技术详解［Ｍ］．北京：电子工业出版社，２００８．
［６］舒迪前．自适应控制［Ｍ］．沈阳：东北大学出版社，１９９３．
［７］吴士昌．自适应控制（第二版）［Ｍ］．北京：机械工业出版社，２００５．
［８］卢志刚．非线性自适应逆控制及其应用［Ｍ］．．北京：国防工业出版社，２００４．
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